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Plan de la présentation … et de la vôtre

Ma présentation

• Présentation du thème

• Choix des exercices

• Correction et analyse de l’exercice 

• Analyse des productions des 
élèves

Le jour du CAPES

• Analyse des productions des élèves

• Correction et analyse de l’exercice

• Présentation du thème

• Choix des exercices



Présentation du thème … 

• Les différents types de géométries (cycles)

• Les différentes branches de la géométrie (collège, lycée, sup …)

• Eléments du B.O. du secondaire



Les différents types de géométries (cycles)

• Cycle 2 (CP, CE1, CE2):  Géométrie perceptive
« ce que je perçois est vrai »

• Cycle 3 (CM1, CM2, 6ieme): Géométrie instrumentée
« ce que je mesure est vrai »

• Cycle 4 (5ieme, 4ieme, 3ieme): Géométrie déductive (apprentissage 
de la démonstration)
« est vrai ce que je démontre »



Les différentes types de géométries (maths)

• Géométrie classique ou d’incidence (relations entre les points / 
droites)
points, droites, parallélisme, concours, alignement, …. 

• Géométrie euclidienne (distance, longueur, mesure des angles)

• Géométrie affine (vecteurs, transformations : translations …)

• Géométrie analytique (Descartes 1596-1650) (coordonnées, 
passage géométrie -> algèbre)

• Géométrie euclidienne (produit scalaire-> distance, angle …)

• … différentielle, projective, algébrique, non euclidienne …. 



Programme 
de 2snd



Choix des exercices: 2snd



1ereS



Choix exercice 1erS



TS



Choix exercice TS



Correction et analyse de l’exercice (2snd)
• On se place dans le repère (D,C,A)

• Pour savoir si les droites (AM) et (EI) sont parallèles, on va tester si les 
vecteurs AM et EI sont colinéaires.

• Pour calculer les coordonnées de ces vecteurs, il nous faut les 
coordonnées des points A, M, E et I.

• A (0,1); M(2,0);  E(-1,0). Calcul des coordonnées du point I milieu de 
[MN]: xi= ½ (xM+xN)= ½ (2+1)=3/2 et yi= ½ (yM+yN)= ½ (0+-2)=-1. 

• AM=(xM-xA;yM-yA)=(2-0; 0-1)=(2; -1) et  EI=(3/2+1; -1-0)=(5/2; -1)

• Test de la colinéarité:  2x(-1)=-2  et   (-1)x5/2=-5/2=-2,5.

• Les vecteurs AM et EI ne sont pas colinéaires, et donc les droites ne 
sont pas parallèles.



Analyse de l’exercice

• Méthodes

• Savoir calculer les coordonnées 
d’un vecteur

• Savoir calculer les coordonnées 
du milieu d’un segment

• Savoir tester une relation de 
colinéarité (produit en croix)

• Savoirs

• Repérage des points dans un plan

• Lien entre parallélisme des droites 
et colinéarité de leurs vecteurs 
directeurs



Analyse production élève 1

• Droites ne se croisent pas sur le dessin : droites parallèles sont des 
droites non sécantes

• Sauf si on les prolonge … donc oui elles sont parallèles.
Confusion droite / segment, 
Stade de la géométrie perceptive

• Remédiation: 
Supports de droites non sécants à prolonger pour voir qu’elles 
s’intersectent plus loin



Analyse de la production de l’élève 2

• Calcul des coordonnées des vecteurs (pas trace des calculs mais 
résultat correct)

• Les vecteurs ne sont pas égaux donc les droites ne sont pas parallèles.
-> confusion égalité de vecteurs / colinéarité des vecteurs

• Remédiation: Revoir la notion de colinéarité au moyen de 2 vecteurs 
directeurs (différents) de deux droites parallèles (montrer la non 
égalité mais la colinéarité).



Analyse de la production de l’élève 3

• Calcul des longueurs via norme des vecteurs. 

• Résultats cohérents (coordonnées des vecteurs, formule de la norme) 

• Pas d’explicitation du raisonnement: pourquoi calculer la longueur 
pour montrer que 2 droites sont parallèles ? 

• Configuration du parallélogramme ? … 

• « Remédiation » Montrer qu’il n’y a pas de lien entre longueur et 
parallélisme (trapèze …)



Analyse de la production de l’élève 4

• Compare les pentes de deux droites.

• N’utilise pas la notion de vecteurs. 

• Méthode est possible: il « voit » que les pentes sont différentes, donc 
en déduit que les droites ne sont pas parallèles. 

• -> Aucun élément de validation sur la compréhension de l’élève des 
notions relatives aux vecteurs.


